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Άδειεσ Χρήςησ 
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χρήςησ Creative Commons.  
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υπόκειται ςε άλλου τφπου άδειασ χρήςησ, η άδεια 
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Χρηματοδότηςη 

• Σο παρόν εκπαιδευτικό υλικό ζχει αναπτυχθεί ςτα πλαίςια του εκπαιδευτικοφ ζργου του 
διδάςκοντα. 
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Ενότητα 4 

ΑΝΣΙΚΕΙΜΕΝΟΣΡΑΦΗ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΣΙΜΟ 

ΔΙΔΑΚΩΝ: ΠΑΡΙ ΜΑΣΟΡΟΚΩΣΑ 
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Περιεχόμενα ενότητασ 

1. Μετατροπή τύπωμ 

2. Μεηαηποπέρ μεηαξύ ανηικειμένων 

και βαζικών ηύπων 

3. Μεηαηποπέρ μεηαξύ ανηικειμένων 

διαθοπεηικών κλάζεων 

ΑΝΣΙΚΕΙΜΕΝΟΣΡΑΦΗ ΠΡΟΓΡΑΜΜΑΣΙΜΟ - ΣΜΗΜΑ ΜHΧΑΝΙΚΩΝ ΠΛΗΡΟΦΟΡΙΚΗ ΣΕ 



κοποί ενότητασ 
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Γμχοίζξσμε από ποιμ όςι ποξςάρειπ όπχπ  

x = y; 

όπξσ x και y είμαι π.υ. ακέοαιξσ ςύπξσ, απξδίδξσμ ςημ ςιμή μίαπ μεςαβληςήπ 
ρε μία άλλη.  

Παοόμξια, η ποόςαρη 

a1 = a2 + a3 

όπξσ ςα a1, a2, a3 είμαι αμςικείμεμα, απξδίδει ςημ ςιμή εμόπ αμςικειμέμξσ ρε 
έμα άλλξ. 

    Έςρι, ξι απξδόρειπ ςιμώμ μεςανύ μεςαβληςώμ βαρικώμ ςύπχμ και ςύπχμ 
ξοιρμέμχμ από ςξμ υοήρςη, αμαλαμβάμξμςαι από ςξ μεςαγλχςςιρςή, αοκεί μα 
είμαι ξ ίδιξπ ςύπξπ δεδξμέμχμ και από ςιπ δύξ πλεσοέπ ςξσ ςελερςή αμάθερηπ.  

    Όςαμ ξι μεςαβληςέπ είμαι διατξοεςικξύ ςύπξσ, ςόςε, εάμ είμαι και ξι δύξ 
βαρικξύ ςύπξσ, η μεςαςοξπή γίμεςαι ασςόμαςα από ςξ μεςαγλχςςιρςή 
(casting). Σε διατξοεςική πεοίπςχρη ποέπει εμείπ μα ξοίρξσμε ςη λειςξσογία, 
όπχπ θα αμαλσθεί ρςιπ επόμεμεπ διατάμειεπ. 

Μεςαςοξπή ςύπχμ 
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Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

#include <cstdlib> 

#include <iostream> 

 

using namespace std; 

const float MTF = 3.28033; 

class EngDist 

{ 

private: 

 int feet; 

 int  inches; 

public: 

 operator  float()       // συμάρτηση μετατροπής από τύπο οριζόμεμο 

 {          // από τομ χρήστη σε βασικό τύπο 

  float  meters; 

  meters = (feet + inches/12.0) / MTF; 

  return meters; 

 } 

theory_4_casting_1.cpp 
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 EngDist(); 

 EngDist(int feet1, float  inches1); 

 EngDist(float meters); 

 void readDist(); 

 void printDist(); 

}; // τέλος της κλάσης 

   

main() 

{ 

 const int ft=6; 

 const int in=10; 

 EngDist  d1, d2(ft,in), d3(1.8295); 

 float metr; 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

Εθαρμογή ηων 3 

διαθορεηικών δομηηών 
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Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

  cout << endl << "\tGive a height in meters for casting d1: "; 

  cin >> metr; 

  d1 = metr;               // χρήση συμάρτησης δόμησης για μετατροπή από  

  cout << "\td1 = ";     // μέτρα σε EngDist 

  d1.printDist(); 

   

  metr = d2;             // χρήση συμάρτησης μετατροπής για μετατροπή από    

   // EngDist σε μέτρα  

  cout << endl << "\tmetr (from casting d2)= " << metr << " meters." << 

          endl; 

  cout << endl << "\td3 (directly from constructor)  = "; // μέτρα σε  

        // EngDist 

  d3.printDist();           

} // ηέλορ ηηρ main 
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Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

 Engdist :: EngDist(float meters)  // συμάρτηση δόμησης για μετατροπή  

 {                       // από βασικό τύπο σε τύπο οριζόμεμο από τομ χρήστη 

     float  ft; 

     ft = MTF * meters; 

     feet = int(ft); 

     inches = 12 * (ft - feet); 

 } 
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Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

EngDist :: EngDist()  

{ 

  feet = 0; 

  inches = 0; 

} 

EngDist :: EngDist(int feet1, int  inches1)      

{ 

  feet = feet1; 

  inches = inches1; 

} 
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Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

void EngDist :: readDist() 

{ 

 cout << endl << "\tGive feet:"; 

 cin >> feet; 

 cout << endl << "\tGive inches:"; 

 cin >> inches; 

} 

void EngDist :: printDist() 

{ 

 cout << feet << " feet, " << inches << " inches." << endl; 

}  
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Σσμξφίζξμςαπ, για μα μεςαςοέφξσμε έμα βαρικό ςύπξ fundamental_type –
όπχπ π.υ. float- ρε ςύπξ ξοιζόμεμξ από ςξμ υοήρςη – π.υ. EngDist- 
υοηριμξπξιξύμε μία ρσμάοςηρη δόμηρηπ με όοιρμα ςξσ βαρικξύ ςύπξσ 
fundamental_type: EngDist(float meters). 

Ασςή η ρσμάοςηρη εκςελείςαι όςαμ εκςελείςαι η ποόςαρη: 

d1 = 1.95; 

 

 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

και βαρικώμ ςύπχμ 

Όςαμ μεςαςοέπξσμε έμα ςύπξ ξοιζόμεμξ από ςξ υοήρςη ρε βαρικό, 
υοηριμξπξιξύμε ςη ρσμάοςηρη μεςαςοξπήπ: operator  float(). 

 Η ρσμάοςηρη καλείςαι όςαμ εκςελείςαι η ποόςαρη:  metr = d2; 

Μόλιπ ξ μεςαγλχςςιρςήπ αμςιλητθεί όςι ποξρπαθξύμε μα μεςαςοέφξσμε έμαμ 
ςύπξ ξοιζόμεμξ από ςξ υοήρςη ρε έμα βαρικό ςύπξ, αμαζηςά έμαμ ςελερςή με 
σπεοτόοςχρη =.  Όςαμ δε βοει κάπξιξμ ρσμευίζει ςημ αμαζήςηρη, βοίρκει ςη 
ρσμάοςηρη μεςαςοξπήπ και ςη υοηριμξπξιεί. 
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• Όςαμ έυξσμε μα εκςελέρξσμε μεςαςοξπή μεςανύ δύξ αμςικειμέμχμ πξσ 
ποξέουξμςαι από διατξοεςικέπ κλάρειπ, ακξλξσθξύμε μία παοόμξια 
διαδικαρία. Χοηριμξπξιξύμε μία ρσμάοςηρη δόμηρηπ με έμα όοιρμα, αμ 
θέλξσμε η οξσςίμα μεςαςοξπήπ μα βοίρκεςαι ρςημ κλάρη ςξσ 
αμςικειμέμξσ ποξξοιρμξύ (δηλαδή αοιρςεοά από ςξ =), εμώ 
υοηριμξπξιξύμε μία ρσμάοςηρη μεςαςοξπήπ, αμ θέλξσμε η οξσςίμα 
μεςαςοξπήπ μα βοίρκεςαι ρςημ κλάρη ςξσ αμςικειμέμξσ ποξέλεσρηπ 
(δηλαδή δενιά από ςξ =). 

 

•    Τα δύξ επόμεμα παοαδείγμαςα σλξπξιξύμ ςιπ δύξ ασςέπ πεοιπςώρειπ, 
για ςη μεςαςοξπή μίαπ απόρςαρηπ εκτοαρμέμηπ ρςξ αγγλξρανχμικό 
ρύρςημα μέςοηρηπ (πόδια και ίμςρεπ) ρε μία απόρςαρη εκτοαρμέμηπ ρςξ 
διεθμέπ ρύρςημα μέςοηρηπ (μέςοα και εκαςξρςά). 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 
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1) Ρουτίνα στο αντικείμενο προορισμού 

const float MTF = 3.28033; 

class EngDist 

{ 

private: 

 int feet; 

 int  inches; 

public: 

 EngDist()  

 { 

  feet = 0; 

  inches = 0; 

 } 

 EngDist(int feet1, int  inches1)      

 { 

  feet = feet1; 

  inches = inches1; 

 } 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 

theory_4_casting_2.cpp 
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 void printDist() 

 { 

  cout << feet << “ feet, “ << inches << “ inches.” << endl; 

 }  

 

 int  getFeet() 

 { 

  return  feet; 

 } 

 

 float  getInches() 

 { 

  return  inches; 

 } 

};  // τέλος της κλάσης EngDist 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 
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class SI_Dist 

{ 

private: 

 int m; 

 int  cm; 

public: 

 SI_Dist()  

 { 

  m = 0; 

  cm = 0; 

 } 

 SI_Dist(int m1, int  cm1)      

 { 

  m = m1; 

  cm = cm1; 

 } 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 
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    SI_Dist(EngDist e) 

 { 

  int  ft, in; 

  float  mf;  

  ft = e.getFeet(); 

  in = e.getInches(); 

  mf = (ft + in/12.0) / MTF; 

  m = int(mf); 

  cm = int((mf – m) * 100); 

 } 

 void printDist() 

 { 

  cout << m << “ meters, “ << cm << “ centimetres.” << endl; 

 } 

}; // τέλος της κλάσης SI_Dist 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 

Για να δοθούν εκαηοζηά 

χωρίς δεκα-δικά. 
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main() 

{ 

 SI_Dist  gr; 

    EngDist  eng(6, 10.0); 

     

    gr = eng;                    

    cout << “Distance (anglo-saxon imperial metric system)= “;      

    eng.printDist(); 

    cout << “Distance (international metric system)= “; 

    gr.printDist();     

} 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 
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2) Ρουτίμα στο αμτικείμεμο προέλευσης 

const float MTF = 3.28033; 

class SI_Dist 

{ 

private: 

 int m; int  cm; 

public: 

 SI_Dist()  

 { 

  m = 0; cm = 0; 

 } 

 SI_Dist(int m1, int  cm1)      

 { 

  m = m1; cm = cm1; 

 } 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 

theory_4_casting_3.cpp 
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 void printDist() 

 { 

  cout << m << “ meters, “ << cm << “ centimetres.” << endl; 

 } 

}; // τέλος της κλάσης SI_Dist 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 

class EngDist 

{ 

private: 

 int feet; 

 int  inches; 

public: 

 EngDist() 

 { 

  feet = 0; inches = 0; 

 } 
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 EngDist(int feet1, int  inches1)      

 { 

  feet = feet1; inches = inches1; 

 } 

 void printDist() 

 { 

  cout << feet << “ feet, “ << inches << “ inches.” << endl; 

 }  

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 

 operator SI_Dist() 

 {  

  int met, ekat; float mf; 

  mf = (feet+inches/12.0) / MTF; 

  met = int(mf); 

  ekat = int((mf-met)*100); 

  return  SI_Dist(met, ekat); 

 } 

};  // τέλος της κλάσης EngDist 
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main() 

{ 

 SI_Dist  gr; 

 EngDist  eng(6, 10.0); 

 gr = eng;                    

 cout << “Anglo-saxon distance = “;      

 eng.printDist(); 

 cout << “SI Distance = “; 

 gr.printDist();     

} 

Μεςαςοξπέπ μεςανύ αμςικειμέμχμ 

διατξοεςικώμ κλάρεχμ 
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Σέλος Ενότητας 
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